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Magassag (m)

Hogy kerulnek ide a drénok? - kiindulasi megfontolasok

* PHR fontossaga

* Globalis adathiany a PHR-bél (In Situ Data Gap)

* Radidészondas mérések — nem elég a felbontas

* Légkori profil mérések sziukségesek a PHR-ben
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Radidszondazdé allomasok
hazank korzetében

Térbeli és iddbeli
felbontas nem megfeleld!

Alkalmazzunk drdénokat
erre a célra!'



Idéjaras
eldorejelzési

Légkori specialis
struktiara

adatgyujtés

drénokkal kialakitasa

. 4

Intelligens 4D
adatszeletelés -
feladatra szabott

Egyuttmikédé/kollaborativ
meteoroldgiai tamogatas
modell

MyDroneMet  rowered by MouldTech

Systems



Idéjaras elérejelzési struktira - MyDroneMet
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Légkéri planetaris hatarréteg (PHR) letapogatasa

A légkor als6 max. 3000 méteres rétegének folyamatos letapogatasa szukseéges a pontosabb prognozisok
készitéséhez. Az itt zajlo lIényeges fizikai kolcsonhatasok altal okozott valtozasokral jelenleg alig van informacio.

Egyedi drén-fejlesztés (extrém kihivasok)

Specialis dron, amely alkalmas a PHR monitoring végzésére. Szélsdseges meteorologiai
viszonyok kozott kell biztonsagosan uzemelnie, €jjel-nappal. 2-3 orankénti repulés-
merés-adattovabbitas végrehajtasa.

Orszagos haldézat kialakitasa és mukodtetése

Egy hazai lefedettséget biztosito dron-halozat kialakitasanak tervezese folyamatban. A telepitendo
dronok szamanak és azok foldrajzi helyeinek meghatarozasa komoly optimalizacios probléma.

Intelligens drén-flotta menedzsment
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A rendszerben lévo dronok repulésének biztositasat a sajat fedélzeti mérési
eredmeények on-the-fly elemzése és a meteorologiai tamogato rendszerunk
produktumai egyuttesen teszik lehetove.
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Hind speed [n/s]

Az 1 percre interpolalt 10 perces ODP szél adatok,
Osszehasonlitva az 1 percre atlagolt, 5 Hz-es TriSonica

Szélmérés telemetriai adatok alapjan - kisérletek
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pitch

vs. kereszt iranyu

(Nyugat — Keleti iranyu) U szél komponens; Alsd abrak:
Hossz délés (pitch) vs. hossztengely iranya (Eszak —
Dél iranyd) V szél komponens; bal oldali panelek:

iddésor adatai;

jobb oldali panelek:

szdérasdiagramok




Profiloz6 mérések - esettanulmany
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3D rendelkezésre allasi
informacidk vizualizacidja
és elemzése

A rendszer végsdé allapotaban a
bemutatotthoz hasonldé megjelenités;,
Magas atlagos profilozasi
rendelkezésre allas (esetenként nagy
napon beliuli valtozékonysag) ;
Korlatozé helyzetek kiszurése,
korlatok kikiiszobolése,

Nem vizsgalt valtozdék bevonasa

(pl.: zivatartevékenyséq).



Stratégiai tamogatas - klimatoldgiai elemzések

Drén és muveleti
hatarértékek vizsgalata

Gyartdoi ilizemeltetési eldirasok

hatarértékei

(pl.: hémérséklet,
szélsebesséq)

Muveleti korlatok beallitasa

(pl.: permetezés esetén
inverzidé jelenléte)

Alapvetéen felszini vagy

felszin kézeli informacidk

hasznalata

Tetszdéleges iddéjarasfiiggd

eszkéz/mivelet esetén

alkalmazhatod!
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ERA5 reanalizis
adatok feldolgozasa

Felszini és magassagi adatok a

teljes eurdpai domain-re

(0,1° x 0,1° és 0,25° x 0,25°
felbontassal)

Oras idélépcsdéji adatok,

dekadonként csoportositva;,

Klimatolégiai szempontbdl

értelmezhetdé iddétartam

(>15 év);

Vertikalis kiterjesztés
(egyelére 3000 m AGL-ig) ;
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Rendelkezésre allasi
informacidk vizualizacidja

- Térképes, tetszdlegesen
zoomolhaté és beallithatéd
megjelenés;,

- Listabél valaszthatdé eszkédz
vagy muvelet;,

- Kattintassal lekérdezhetd
lokalis informaciodk,

- Even beliili és napon beliili
menetek elemzését segitd
interaktiv tablazat;,


https://staging.mydronemet.hu/climate/47.142,13.678

UAS mérések adatasszimilacidja és verifikacidja
14 [oatch 1 parent|__tnto | 1ot | Status [ progress starttime | claped_time | Loc] syno  rem | ramdr | ves | adar st oi_scheme | u_scheme | p._schem | treavency |07t ramdar_co

ﬁﬁﬁﬁﬁﬁ

117¢ Bedllitas B-matrix UAS TEMP/ UAS 100.0 ffzfgﬂglﬂ 00:27:24 GFS 1 i 0 0 0 0 1 1 4 1 0 4
VErzlo asszim. || TAMDAR ?::Smng 0.04 2022.06.14-i mérések hatasa
1177 100.0 0.03 éllapotjelzéként (RI.V.[SE) 0 { 1 4 1 0 4
0 13 false  « Referencia
0,02
1178 1 13 true TEMP 30 100.0 aHomersekiet | O 1 1 4 1 0 4
0,01 ® Harmatpont
2 1 3 true TAM DAR 50 I I Szélsebesség
177 | - — T e 100 (P02 CEL  E s cENCE G . O 1 1 4 : 0 4
-0,01
5 13 true TEMP 200
-0,03 , : —
1181 6 13 true TAMDAR 200 100.0 14:08:97 BTN ] kT | 1 L 1 W 0 13_1 mérések h'at;ésa ..; ('6S'SHZ”. RPJEEJ) ....

.
qqqq Ir—-—r'-“-—‘“,"ﬂ‘w\v_—l‘
/ - \

e

WRF Oueue rendszer ; \ o SF

- 21 szabadsagi fok (WRF parametrizacidk, LBC-k) 0
- ebbdl 13 adatasszimilacidoval kapcsolatos
- esettanulmanyokhoz, hattérhiba-kovarianciak G
szamlitasahoz, optimalizacids vizsgalatokhoz 0
- Mezdvizsgalat
(RMSE (T2m, DP2m, WS10m), csapadék .
- Szamszeru verifikacid a mérési pontokban.
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UTM/U-space meteo tamogatas - konvektiv zdénak

U-space concept y OMSZ ODP radar adatok feldolgozasa
——

U-space airspace where
some services are
provided.
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WMO UAS Demo Campaign 2024 - MyDroneMet részvétel

Using UAS to
improve weather
prediction

March - August 2024

Photo courtesy of Amy Frazier, PhD, Arizona State

ORLD METEOROLOGICAL ORGANIZATION Participants:

UNCREWED AIRCRAFT SYSTEMS - UAS operators &
: DEMONSTRATION CAMPAIGN UAS data users

2 WMO will coordinate a global campaignin 2024 to
yassess the capabilities of UAS to improve weather
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predictions Stakeholders:
The WMO Uncrewed Aircraft Systems Demonstration Campaign Research, private &
(UAS-DC) aims to demonstrate the potential for UAS o play a role government

as an operational component of the upper-air observing system agencies

within the WMO Integrated Global Observing System (WIGOS)
underthe Global Basic Observing Network (GBON).

AIMS:

» Demonstrate current capabilities of UAS as an operational
source of meteorological atmospheric observations.

An activity of the
WMO Infrastructure
Commission

» Provide UAS data in an interoperable format ready for use by
meteorological & research applications.

» Measure andreport on the impacts and potential benefits of
UAS observations on WMO applications andforecast systems. CONTACT

» Determine requirementsfor future development of UAS to Mr Dean Lockett, Scientific
efficiently & environmentally contribute data operationally. Officer, WMO

Munkankat a Autondém Rendszerek Nemzeti Laboratdérium és az
Innovativ Mobilitas Program (,Specidlis drdén rendszeren alapuld
komplex jarmi-meteoroldgiai tamogatas kidolgozasa az autondm
kozlekedés szamara”) projektek tamogattak.

» Make recommendations on regulatory conditions imposed on EMAIL

UAS that impact their ability to contribute to WIGOS. uas-demo@wmo.int

WEBSITE
(3N WORLD https://community. wmo.int/uas-
{L) METEOROLOGICAL demonstration
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